
Certificamos que Arthur Fellini, sob orientação de Milena faria pinto ,
apresentou o trabalho intitulado "Robô Seguidor de Linha Autônomo
com Mapeamento e Planejamento de Rota em Ambiente Simulado
com ROS 2 e Gazebo", durante a JORNADA INTEGRADA DE
PESQUISA E PÓS-GRADUAÇÃO 2026, do Centro Federal de Educação
Tecnológica Celso Suckow da Fonseca, entre 19 e 24 de outubro de 2026.

Rio de Janeiro, 30 de outubro de 2026


